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PROJEKTETS 
MÅL

Utveckla en lågkostnads- och 
datadriven metodik för att stödja 
kommuner i att nå klimatmål med 
stöd av sensorer och digital teknik

Utveckla agila arbetsmetoder för 
bättre planering och 
beslutsfattande



SAMHÄLLETS UTMANINGAR

Kommunernas 
långsiktiga 

planeringsmetoder 
behöver effektiviseras 

för att hantera 
klimatförändringar

Begränsade resurser för 
avancerad 

sensorteknologi

Brist på standardiserade 
arbetssätt för 

datainsamling och 
analys av data



ANGREPPSSÄTT OCH METOD

Användning av 
agila metoder och 
designtänkande

Installation av 
lågkostnadssensorer 

för insamling av 
realtidsdata

Visualisering av 
data via GIS för att 

stödja 
beslutsfattande

Iterativa processer 
med feedback från 

intressenter



RESULTAT

• En agil modell för infrastrukturdesign

• Tester av verktyg för att analysera och

visualisera data

• Skalbar lösning som kan användas för 

trafikoptimering, klimatanpassning, 

bullerövervakning etc



LÄRDOMAR OCH REFLEKTIONER

Framgångar:

Lågkostnadssensorer för insamling av realtidsdata

Effektiv kommunikation med intressenter via 
visualisering

Utmaningar:

Sensorstandardisering och kalibrering samt 
funktionalitetsbrister

Kommunikation kring datadrivna beslut



MÖJLIGHETER

Metodiken kan skalas upp för 
att passa större städer

Avancerade AI-modeller för 
analys kan vidareutvecklas

Fortsatt resultatspridning



TACK!
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DINPAS - Digital Infrastruktur för noggrann Positionering av 
Autonoma System

• Projektmål: Att utveckla, distribuera och utvärdera en digital 
infrastrukturprototyp för exakt och pålitlig positionering för 
nästa generations industriella autonoma system.

• Syfte: Att möta kraven på exakt och tillförlitlig positionering 
för det tekniska fokusområdet autonom flygplats med 
skalbarhet för ett stort antal mobila enheter och därigenom 
gynna nästa generations industriella digitala lösningar.

• Strategi: Att utöka användarsegmentet genom att gå från 
navigationsdedikerat till allmänt Internet of things-protokoll



Användare av noggrann GNSS-
positionering idag

• SWEPOS nätverks-RTK-tjänst

• Ca 12 000 professionella användare

• Skräddarsydda korrektioner till alla användare

• Krav på osäkerhet på cm-nivå

• Mäter inom ett litet geografiskt område



Framtidsscenario  Automatiserade 
transporter (+)
• Fler användare

• Större avstånd/ytor

• Ökad rörlighet

• Ändrade kommunikations- 
och noggrannhetskrav

• Motsvarande korrektioner

• Fler användningsområden



Helhetslösning från bod till bord

RISE — Research Institutes of Sweden24 2021-09-27

• Lantmäteriet/Swepos: tjänsteleverantör och dedikerad infrastruktur

• Ericssson: teknikplattform och
kommunikation

• Telia: operatörskrav och
allmän infrastruktur

• u-blox: GNSS OEM

• Combitech: GNSS applikation

• IBG: Air-Traffic Management

• Katla: autonom multikopter

• AstaZero: testbana för automatiserad körning (inkl. UAV line-of-sight flyg)

• RISE: mätteknisk utvärdering och verifiering
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Nästa steg och spridning av resultat
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Nästa steg och spridning av resultat



Digital spårbarhet för skogliga produkter (DigForeTrace)

Mia Iwarsson Wide
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avancerad digitalisering i skogen

Patrik André















Diskussion




	Slide 1
	Slide 2
	Slide 3
	Slide 4
	Slide 5
	Slide 6
	Slide 7
	Slide 8
	Slide 9
	Slide 10
	Slide 11: Agil, datadriven arbetsprocess för hållbar infrastrukturdesign
	Slide 12: Projektets mål
	Slide 13: Samhällets utmaningar
	Slide 14: Angreppssätt och metod
	Slide 15: Resultat
	Slide 16: Lärdomar och reflektioner
	Slide 17: Möjligheter
	Slide 18: Tack!
	Slide 19
	Slide 20: DINPAS
	Slide 21: DINPAS - Digital Infrastruktur för noggrann Positionering av Autonoma System 
	Slide 22: Användare av noggrann GNSS-positionering idag
	Slide 23: Framtidsscenario  Automatiserade transporter (+)
	Slide 24: Helhetslösning från bod till bord
	Slide 25
	Slide 26
	Slide 27
	Slide 28
	Slide 29
	Slide 30
	Slide 31
	Slide 32
	Slide 33
	Slide 34
	Slide 35
	Slide 36
	Slide 37
	Slide 38
	Slide 39
	Slide 40
	Slide 41
	Slide 42
	Slide 43
	Slide 44
	Slide 45
	Slide 46

